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Figura 1 — A estrutura de madeira imobiliza a r(sggundo um ponto de vista
translacional) e permite que ela execute um mowvionga rotagao (em torno de
seu eixo) devido ao torque provocado pelo conjantmrte + discos.

A figura 1 representa um esquema da situacdoanaéisada. Nela estdo representadas
todas as forcas envolvidas, além dos sistemasfee€meia adotados. Para o conjunto
suporte+discos, podemos escrever:

YF=md=P+T=md (1),
ondeP, T, m e a representam, respectivamente, o peso do conjuptute+discos,
a tracdo no fio de nailon, a massa do conjuntorsefpadiscos e a aceleracdo do mesmo.
Projetando (1) no sistema de referéncia vertidabros:
P-T=ma=T=P-ma (2).

Em relacdo ao movimento da roda, podemos escrever:

dYr=la (3),
onder, | e a representam, respectivamente, o torque (devidpesao do conjunto
suporte+discos), a inércia rotacional (em relacdoeixo de rotacdo da roda) e a
aceleracdo angular da roda. Vale ressaltar qué YdJida unicamente para o caso em

que a direcao do torque corresponde também a diteg@ixo de rotacao.
Lembrando que o torque também é dado por

> r=RT (4),

podemos fazer (3) = (4). Assim,



Ia=RT:I:R7-/r (5).

Substituindo (2) em (5) em lembrando cue aR (supondo ndo existir escorregamento
entre o fio de ndilon e a borda externa da roda)os, finalmente, que

| =mre (973 (6).
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